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Presentacio del director

Fidel a la seva trajectoria, I'any 2009 I'lOC ha portat a terme una activitat important en
els diversos camps d'investigacio6 tractats en cadascuna de les seves divisions aixi com en
la seva participacio en programes de postgrau, tant de master com de doctorat. Aquesta
memoria reflecteix, de manera resumida, I'esmentada activitat conjuntament amb una
informaci6 basica sobre diversos aspectes de I'lOC, buscant que sigui d'interes tant per a
qui ja coneix I'Institut i la seva trajectoria com per a qui té un primer contacte a través
d'aquest document i desitja conéixer-nos una mica millor. Aixi mateix, per primera
vegada, i seguint les pautes de la UPC, la memoria de I'lOC reflecteix I'activitat
corresponent a un any natural en lloc d'un any académic, com s'havia fet fins ara.

En memories anteriors ja es posaven de manifest una série d'incerteses que afectaven
diferents aspectes relacionats amb I'lOC, com la seva futura localitzacié o les variacions
en els marcs normatius de les activitats de postgraus, subjectes a canvis tant dins de la
UPC com a instancies superiors. Malauradament aquestes incerteses encara no han
desaparegut, pero afortunadament la seva existéncia no ha afectat ni la qualitat ni la
quantitat del treball dut a terme a I'lOC.

Cal destacar que en aquesta memoria s'estrena una nova versié del logotip de I'IOC
conjuntament amb canvis en l'estética de la portada; aquests canvis formen part d'un
procés de renovacio de la imatge de l'institut.

L'any 2009 hi ha hagut eleccions a la direccié de I'lOC i, després de complir dos periodes

de mandat, el Dr. Enric Fossas ha deixat el carrec; des d'aqui vull agrair la seva dedicaci6
a l'institut durant els anys que ha exercit com a director.

Raul Suarez Feij6o
Director

Barcelona, desembre 2010
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Estructura organitzativa i organs de govern

Equip directiu

L’equip directiu de I'lOC esta format per:

Director Enric Fossas Colet (fins el 15/06/2009)
Raul Suarez Feijéo (des del 16/06/2009)
Sots-director Raul Suarez Feijoo (fins el 15/06/2009)
Rafael Pastor Moreno (des de '01/10/2009)
Secretari Rafael Pastor Moreno (fins el 15/06/2009)
Arnau Doria Cerezo (des de 1'01/09/2009)
Administradora Carme Martinez Vilor

Junta de I'Institut

La Junta és I'0organ col-legiat permanent del Consell de I'Institut. La seva composicio,
determinada a l'article 12 del Reglament de I'lOC, és la segiient:

Nom Tipus

Basafez Villaluenga, Luis Representant Divisid6 Robotica

Corominas Subias, Albert Representant Divisié Logistica Industrial
Coves Moreno, Anna Representant PDI doctor

Doria Cerezo, Arnau Membre nat (Secretari des de 01/09/09)
Fossas Colet, Enric Membre nat (Director fins 15/06/09)
Fuentes Abadia, Marta Representant PAS

Garcia Villoria, Alberto Representant PDI no doctor

Grifié Cubero, Robert Representant Divisié Control

Martinez Vilor, Carme Membre nat (Cap dels Serveis de Gesti6 i Suport)
Pastor Moreno, Rafael Membre nat (Secretari fins 31/08/09)
Pastor Moreno, Rafael Membre nat (Sotsdirector des de 01/10/09)
Spinetti, Mario Representant estudiants

Suéarez Feijéo, Raul Membre nat (Sotsdirector fins 15/06/09)

Suarez Feijoo, Raul Membre nat (Director des de 16/06/09)
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El Consell d'Institut és I'0rgan de govern i de maxima representacio de I'Institut i, segons
determina el Reglament de I'lOC en els seus articles 7 i ss. esta format per:

Nom

Tipus

Basafez Villaluenga, Luis
Batlle Arnau, Carles

Biel Solé, Domingo
Boiteux, Orlando
Corominas Subias, Albert
Costa Castell6, Ramon
Coves Moreno, Anna M.
Doria Cerezo, Arnau
Ferrer Llop, Josep

Ferrer Marti, Laia

Fossas Colet, Enric
Fuentes Abadia, Marta
Garcia Villoria, Alberto
Grifd Cubero, Robert
Lusa Garcia, Amaia
Martinez Costa, Carme
Martinez Vilor, Carme
Mufioz Aguilar, Raul Santiago
Ojeda Rodriguez, Jordi
Olivella Nadal, Jordi

Olm Miras, Josep M.
Pastor Moreno, Rafael
Pastor Moreno, Rafael
Pefia Pitarch, Esteban
Puerta Coll, Xavier

Roig Fernandez, Viceng
Rosell Gratacos, Jan
Spinetti, Mario

Suéarez Feijéo, Raul
Suarez Feijoo, Raul

Membre nat

Membre nat

Membre nat

Representant PDI No Doctor (fins 02/07/09)
Membre nat

Membre nat

Membre nat

Membre nat (Secretari des de 01/09/09)
Membre nat

Membre nat

Membre nat (Director fins 15/06/09)
Representant PAS

Representant PDI no doctor

Membre nat

Membre nat

Membre nat

Membre nat (Cap dels Serveis de Gestid i Suport)
Representant estudiantat (des de 11/12/09)
Membre nat

Membre nat

Membre nat

Membre nat (Secretari fins 31/08/09)
Membre nat (Sotsdirector des de 01/10/2009)
Membre nat

Membre nat

Representant PAS

Membre nat

Representant estudiantat

Membre nat (Sotsdirector fins 15/06/09)
Membre nat (Director des de 16/06/09)
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Internament, la recerca de I'lOC s’organitza en tres divisions:

Divisio:
Responsable:
Descripcio:

Divisio:
Responsable:
Descripcio:

Divisio:
Responsable:
Descripcio:

Control

Robert Grifid

L'objectiu d'aquesta divisio és la investigacio i el desenvolupament de
técniqgues de modelitzacié, simulacié i control de processos, incloent
I'aplicaci6 a projectes industrials concrets i els procediments
necessaris per a la seva implantacio. Els principals treballs en aquesta
divisiéo s'emmarquen dins les seglents arees tematiques:

e Modelitzacié i control de sistemes electronics de poténcia
(generacid i conversiod)

e Control i optimitzacio de I'explotacié de distribuci6 d'aigua

e Técniques de simulacié

e Tecniques avancades d'identificacio i control

Enginyeria d’Organitzacioé i Logistica

Albert Corominas

La divisié d’Enginyeria d’Organitzacio i Logistica de I'lOC es dedica a
activitats d'investigacié en les arees de gestié i organitzacié de la
produccio, els metodes quantitatius de gestidé i d'organitzacio
industrial i la racionalitzacié administrativa. La seva funcié practica es
concreta en desenvolupar:

Sistemes per a la gestio de la produccio

Sistemes interactius utilitzant técniques quantitatives de gestio
Racionalitzacié i reorganitzacié

Realitzaci6 de programaris prototipus

Sistemes per a la gestio de la produccio

Robotica

Luis Basafez

La divisié de Robotica comprén la investigacié basica i aplicada sobre
els diferents aspectes del robot com a maquina i sobre la seva
integracié amb altres elements i equipaments per constituir sistemes
robotitzats. Igualment, s’estén als camps d’utilitzacié dels robots a la
produccid, I'exploracié i I'assisténcia, tant en I'ambit industrial com en
el de serveis.

Les seves principals arees d’interes son:

¢ Planificaci6 i execucio d’operacions de muntatge
Cooperacio entre robots

Programacio assistida de cel-les robotitzades
Percepci6 activa i integraci6 sensorial
Aprehensioé i manipulacié destra
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Serveis

El Personal d’Administracié i Serveis (PAS) de I'lOC s’organitza en quatre serveis que
donen el suport administratiu i técnic a I'activitat del PDI:

Servei Responsable
Administraci6 Carme Martinez
Biblioteca Elisabet Carreras
Serveis Informatics Vicen¢ Roig

Servei de Suport a la Recerca Rafel Cardoner
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Personal

Personal per categories

La distribucié per categories del personal de I'lOC, durant l'any 2009, ha estat la
seguent:

Titular d'universitat

18,97%
Prof. Lector

5,17% \

Prof. Col.laborador
1,72%

Prof. Associats

3,45%
Prof. Ajudant
3,45% Becaris de recerca
PAS projectes - . 5,17%
6,90% ' Catedratics
Investigadors 6,90%
1,72%

Personal per divisions i serveis (PDI i PAS)
Divisi6 de Control
Carles Batlle Arnau (TU) Enric Fossas Colet (CU)
Domingo Biel Solé (TU) Robert Grifié Cubero (TU)
Ramon Costa Castell6 (TU) Shane Malo Barragan (PSR)
Arnau Doria Cerezo (PL) Josep M. Olm Miras (PL)
Josep Ferrer Llop (CU) Xavier Puerta Coll (TU)
Divisi6 d’Enginyeria d’Organitzacio i Logistica
Ernest Benedito Benet (PAJ) Carme Martinez Costa (TU)
Orlando Dante Boiteux (BR) Jordi Ojeda Rodriguez (PA)
Albert Corominas Subias (CU) Jordi Olivella Nadal (TU)
Anna Maria Coves Moreno (TU) Eduardo José Paco Mateo (LT)
Laia Ferrer Marti (PC) Rafael Pastor Moreno (TU)
Alberto Garcia Villoria (PAJ) Carles Rua Costa (PA)
Amaia Lusa Garcia (PL)
Divisio de Robotica
Luis Basafiez Villaluenga (CU) Esteban Pefia Pitarch (TU)
Ignacio Flores Basaldua (BR) Carlos Rosales Gallegos (LT)
Emmanuel Nufio Ortega (BR) Jan Rosell Gratacos (TU)

Leopold Palomo Avellaneda (LT) Raul Suarez Feijéo (INV)
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Servei d’Administracié
Marta Fuentes Abadia
Carme Martinez Vilor
Noemi Zapata Pérez
Servei de Biblioteca
Elisabet Carreras Marcos
Serveis Informatics
Vicen¢ Roig Fernandez

Servei de Suport a la Recerca

Rafel Cardoner Parpal
Enric Mir6 Valero

Grups de recerca

La Universitat Politécnica de Catalunya organitza la recerca basica en grups de recerca,
que poden estar formats per membres de diversos departaments i instituts de la
Universitat. El Personal Docent i Investigador (PDI) de I'lOC participa en els segients
grups de recerca:

Grup de recerca: Control Avancat de Sistemes d” Energia “ACES”

Persona de Enric Fossas

contacte:

Objectius: Contribuir a I'aveng¢ del coneixement cientific, a la formacié de

personal especialitzat i a la transferéncia de tecnologia, en els
camps de la modelitzacié i el control de sistemes complexos, i la
seva aplicaci6 a problemes relacionats amb la generacio, el
condicionament, la gestid i I'emmagatzematge d'energia eléctrica.

Grup de recerca: Enginyeria d” Organitzacid i Logistica Industrial “EOLI”
Persona de Rafael Pastor

contacte:

Objectius: El camp de recerca del grup esta constituit per I'organitzacié de la

produccio, els metodes quantitatius de gestié i d'organitzacio
industrial i el disseny i gestié de la cadena de subministrament. I,
concretament, per la gestié de la produccié de béns i serveis, els
metodes quantitatius de gesti6, la cadena de subministrament i
logistica, la direcci6 d'operacions, la discriminacié salarial i la
valoracié de llocs de treball, la planificacié i programacié d'horaris
de treball, el disseny de métodes i I'estudi de temps, i les linies de
produccié i de muntatge. En la transferéncia dels resultats de la
recerca, aquests s'incorporen a sistemes per a la gestid de la
produccid, sistemes interactius utilitzant tecniques quantitatives de
gestio, i a la realitzaci6 de software prototipus.



Grup de recerca:

Persona de
contacte:

Objectius:

Grup de recerca:

Persona de
contacte:

Objectius:
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Grup de recerca d” Igualtat d” Oportunitats en
I” Arquitectura, la Ciencia i la Tecnologia “GIOPACT”

Carme Martinez Costa

Coneéixer les diferents formes de discriminacié per raé de génere i
les causes que provoquen una menor representativitat de les dones
en el moén de la ciéncia i la tecnologia. Dissenyar eines i propostes
d’actuacié que contribueixin a la igualtat d’oportunitats de les dones
en la formacié i en el mercat laboral, tant en l'accés com en la
promocid, la retribucié i en les condicions laborals. Sensibilitzar i
formar en mateéria de génere i discriminacié. Aportar propostes que
impulsin una major participacié de les dones en la ciéncia i la
tecnologia. Aplicar les eines i metodologies a altres formes de
discriminacio de determinats col-lectius o per altres motius diferents
del genere (cultura, raga, religio, etc.).

Robotica Industrial i de Serveis “SIR”
Luis Basafez Villaluenga

El grup de recerca SIR realitza la seva activitat dintre del marc de la
robotica industrial i de servei, i la seva recerca esta centrada en la
teleoperacié de robots i manipulacié destra d'objectes amb un ampli
ventall d'aplicacions. La recerca en telerobotica requereix el
desenvolupament de diverses tematiques com la realimentacié de
forca mitjancant dispositius haptics, el posicionament relacional, la
visio 3D amb realitat augmentada, els sistemes de guiat basats en
la planificaci6 de moviments, la simulacié grafica, els algorismes de
control i les comunicacions a través d'Internet. D'altra banda, en
relacio amb la manipulacié destra d'objectes, el grup desenvolupa
tematiques com la sintesi automatica de prensions, la planificacio
de moviments de mecanismes complexos, la telemanipulacié i la
programacié per demostraci6 que possibiliten la realitzacio
automatica de tasques de prensidé i manipulacio.
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Instal.lacions

L'lIOC esta ubicat a la planta 11 de I'edifici H de I’'Escola Técnica Superior d’Enginyeria
Industrial de Barcelona.

L’'Institut disposa d’un laboratori de robodtica; un laboratori de control i electronica; un
laboratori remot de control; un laboratori de logistica; una xarxa informatica equipada
amb servidors, estacions de treball, ordinadors personals i programari; xarxa wifi; una
biblioteca especialitzada amb uns 6.000 volums i nombroses revistes; un aula amb
capacitat per a 25 persones; i una sala de reunions equipada amb pissarra digital i
projector amb capacitat per a 10 persones.

Laboratori de robotica, equipat amb:

e 2 robots Staubli TX90 amb controladors CS8C. Un dels quals muntat en un

e carril motoritzat Gudell de 2800mm amb variador Rexroth multiprotocol
Indradrive C

¢ 1 ma amb quatre dits Schunk Anthropomorphic hand

e 1 sensor de forca JR3

e 1 sensor de forca amb accelerometre JR3

e 1 haptic Sensable Premium 1.5/6DOF

e 1 haptic Sensable Premium 1.5/6DOF High force

e 2 pinces pneumatiques Schunk

e 1 pinga eléctrica Schunk pg-ap70

e 4 cameres Canon VC-C50i

1 targeta capturadora de video i compressora MPG4 Addlink 4 canals

1 targeta capturadora de video Addlink 4 canals

e 1 projector de llum estructurada ABW LCD-640

e 1 projector 3D amb les corresponents ulleres

e 1 projector d’alta resolucio

e 1 guant sensoritzat Immersion Cyberglove

e 1 receptor Flock of birds

e 1 tracker Polhemus Fastrac

e 1 servidor Dell Poweredge 1800

e 1 servidor Dell Poweredge 2970

Laboratori de control i electronica:

Disposa de I'equipament necessari per portar a terme la part experimental dels projectes
d'investigaci6 i les implementacions per a projectes d'aplicacié industrial. L'equipament
general inclou oscil-loscopis, analitzadors i generadors de senyal, instrumentaci6 diversa,
fonts ac, dc i carrega programables de potencia, emuladors de microprocessadors i
processadors digitals de senyal, PC's, i també el maquinari i el programari per al disseny
i implementacié de circuits electronics i per al disseny i simulacié de sistemes de control.
El laboratori també disposa d'eines i de l'equipament basic per a la realitzacié de
muntatges mecanics de petita envergadura.
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Laboratori de logistica que compta amb:

e 20 PCs: 12 dels quals estan destinats a realitzar experiéncies computacionals; els
altres 8 estan reservats per a doctorands, masters i projectistes final de carrera.
19 SAls
10 monitors
3 conmutadors per a teclat/monitor
software especialitzat:

o ILOG OPL Studio 5.5

o IBM ILOG OPL Studio 6.3

0 CPLEX versions 11 12.2

0 Gurobi 3.0
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Projectes i1 convenis

Projectes de financament public

Investigador responsable:

Titol:

Entitat financadora:
Referéncia:

Import:

Data inici:

Data final:

Investigador responsable:

Titol:

Entitat financadora:
Referéencia:

Import:

Data inici:

Data final:

Investigador responsable:

Titol:

Entitat financadora:
Referéncia:

Import:

Data inici:

Data final:

Investigador responsable:

Titol:

Entitat financadora:
Referéncia:

Import:

Data inici:

Data final:

Investigador responsable:

Titol:

Entitat financadora:
Referéncia:

Import:

Data inici:

Data final:

Robert Grifid

Control digital avanzado para el seguimiento de sefiales
periodicas. Aplicacibn a convertidores electrénicos de
potencia

Ministerio de Educacién y Ciencia

DP12007-62582

131.285,00 €

01/10/2007

30/09/2010

Amaia Lusa

Planificacion agregada integrada de la empresa
Ministerio de Educacién y Ciencia
DP12007-61588

57.959,00 €

01/10/2007

30/09/2010

Rafael Pastor

DELIPYMER: Disefio y equilibrado de lineas de produccién y
montaje en entornos realistas

Ministerio de Educacion y Ciencia

DP12007-61905

99.099,00 €

01/10/2007

30/09/2010

Raul Suarez

Prension y reposicionamiento de objetos mediante
manipulacién diestra antropomorfa: enfoques analiticos y de
aprendizaje

Ministerio de Educacién y Ciencia

DP12007-63665

188.397,00 €

01/10/2007

30/09/2010

Anna M. Coves

111 International Conference on Industrial Engineering and
Industrial Management. X111 Congreso de Ingenieria de
Organizacion. (C102009)

Ministerio de Ciencia e Innovacion

EC0O2008-05156-E

9.700,00 €

01/09/2008

01/09/2009




Investigador responsable:

Titol:

Entitat financadora:
Referéencia:

Import:

Data inici:

Data final:

Investigador responsable:

Titol:

Entitat financadora:
Referencia:

Import:

Data inici:

Data final:

Investigador responsable:

Titol:

Entitat financadora:
Referéencia:

Import:

Data inici:

Data final:
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Luis Basafiez

Teletarea robotizada cooperativa en red (NetCoRT)
Ministerio de Educacién y Ciencia

DP12008-02448

182.000,00 €

01/01/2009

31/12/2011

Carles Batlle

Algoritmos para la reducciéon de orden y control de sistemas
interconectados

Ministerio de Educacién y Ciencia

DP12008-01408

55.176,00 €

01/01/2009

31/12/2011

Enric Fossas

Grups de recerca consolidats
AGAUR

2009 SGR 00998

47.740,00 €

17/09/2009

31/12/2013

Convenis amb empreses

Investigador responsable:

Titol:

Entitat/institucio:
Referéncia:
Import:

Data inici:

Data final:

Investigador responsable:

Titol:
Entitat/institucio:
Referencia:
Import:

Data inici:

Data final:

Ramon Costa

Disseny i control convertidor estatic amb funcionalitats
d'inversor (conversié DC-AC) i rectificador (conversié AC-
DC) en I'ambit de I'automocio.

LEAR CORPORATION

C-06901

78.750,00 €

28/05/2007

16/02/2009

Robert Grifio

Ampliacié de potencia de 80KVA a 200KVA
SALICRU

C-07596

32.000,00 €

01/01/2009

31/12/2009




Investigador responsable:

Titol:

Entitat/institucio:
Referéncia:
Import:

Data inici:

Data final:
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Domingo Biel

Disefio y control de convertidores de carga y descarga de baterias
CENIT V.E.R.D.E.

LEAR CORPORATION

C-07936

393.116,00 €

28/12/2009

31/03/2013
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Publicacions

Articles en Revistes de la Divisio de Control

Batlle, C.; Doria-Cerezo, A.; Espinosa-Perez, G.; Ortega, R. Simultaneous interconnection and
damping assignment passivity-based control: the induction machine case study. International
journal of control. Any: 2009. Volum: 82. NUmero: 2. Pags: 241 — 255.

Compta, A.; Ferrer, J.; Pefia, M. On the effect of friend feedbacks. AIP Conference
proceedings. Any: 2009. Volum: 1168. Pags: 564 — 567. DOI:10.1063/1.3241524.

Compta, A.; Ferrer, J.; Pefia, M. Output regulation problem for differentiable families of linear
systems. AIP Conference proceedings. Any: 2009. Volum: 1168. Pags: 49 ~ 52.

Compta, A.; Ferrer, J.; Pefia, M. Use of reduced forms in the disturbance decoupling problem.
Linear algebra and its applications. Any: 2009. Volum: 430. NUumero: 5-6. Pags: 1574 ~ 1589.
DOI:10.1016/j.1aa.2008.04.033.

Costa-Castelld, R.; Grifio, R.; Cardoner, R.; Fossas, E. High-Performance Control of a Single-
Phase Shunt Active Filter. IEEE transactions on control systems technology. Any: 2009. Volum:
17. NUmero: 6. Pags: 1318 — 1329. DOI:10.1109/TCST.2008.2007494.

Costa-Castelld, R.; Grifio, R.; Wang, D. A Passive Repetitive Controller for Discrete-Time
Finite-Frequency Positive-Real Systems. IEEE transactions on automatic control. Any: 2009.
Volum: 54. NUumero: 4. Pags: 800 ~804. DOI1:10.1063/1.3241507.

Fossas, E.; Hogan, S.; Martinez-Seara, M. Two-parameter bifurcation curves in power
electronic converters. International journal of bifurcation and chaos. Any: 2009. Volum: 19.
NUumero: 1. Pags: 349 — 357.

Fossas, E.; Olm, J.M. A functional iterative approach to the tracking control of nonminimum
phase switched power converters. Mathematics of control signals and systems. Any: 20009.
Volum: 21. Numero: 3. Pags: 203 ~ 227. DOI:10.1007/s00498-009-0044-5.

Pefia, M.; Puerta, F.; Puerta, F. A sufficient condition for Lipschitz stability of controlled
Invariant subspaces. Mediterranean journal of mathematics. Any: 2009. Volum: 6. Numero: 4.
Pags: 471 — 481.

Ramos, R.; Biel, D.; Fossas, E.; Guinjoan, F. Sliding-mode control design applied to parallel-
connected modular inverters through FPGA-based implementation. IET control theory and
applications. Any: 2009. Volum: 3. Niumero:12. Pags: 1611 — 1624.

Articles en Revistes de la Divisio d’Enginyeria d’Organitzacio
I Logistica

Benedito, E.; Corominas, A. Determinacién de las capacidades de fabricacion y almacenaje
optimas en un sistema con logistica inversa y demanda periodica. Direccion y organizacion.
Any: 2009. NUumero: 37. Pags: 91 — 97.

Boiteux, O.; Corominas, A.; Lusa, A.; Martinez, M. Planificacién agregada de la produccion, la
plantilla, el tiempo de trabajo y la tesoreria. Intangible capital. Any: 2009. Volum: 5. Numero:
3. Pags: 259 ~ 277. Projecte o conveni financador: Planificacion agregada integrada de la
empresa DP12007-61588.
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Calvet, M.D.; Lusa, A.; Martinez, M.; Pons, O.; Tura, M. Planes de igualdad por ley: Ventajas
de la igualdad de oportunidades entre mujeres y hombres para las empresas. Intangible
capital. Any: 2009. Volum: 5. NUmero: 2. Pags: 169 — 182.

Capacho, L.; Pastor, R.; Dolgui, A.; Guschinskaya, O. An evaluation of constructive heuristic
methods for solving the alternative subgraphs assembly line balancing problem. Journal of
heuristics. Any: 2009. Volum: 15. Numero: 2. Pags: 109 — 132.

Corominas, A.; Garcia-Villoria, A.; Pastor, R. Fine-tuning a parametric Clarke and Wright
heuristic by means of EAGH (Empirically Adjusted Greedy Heuristics). Journal of the
Operational Research Society. Any: 2009. DOI1:10.1057/jors.2009.89.

Corominas, A.; Lusa, A.; Pastor, R. Human resource management using working time accounts
with expiry of hours. Journal of Industrial and Management Optimization. Any: 2009. Volum:
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Espanya. Any: 2009. Pags: 151 ~ 156. ISBN/ISSN: 978-84-920933-8-0.

Suéarez, R.; Rosell, J.; Pérez, A.; Rosales, C. Efficient search of obstacle-free paths for
anthropomorphic hands. Proceedings of the 2009 International Conference on Intelligent
Robots and Systems. Lloc de publicacié: St. Louis, MO, Estats Units d'Ameérica. Editorial: IEEE
Press. Institute of Electrical and Electronics Engineers. Any: 2009. Pags: 1773 — 1778.
ISBN/ISSN: 978-1-4244-3804-4.

Llibres

Corominas, A.; Coves, A.; Lusa, A.; Ojeda, J.; Pastor, R. Organitzacié del temps de treball,
competitivitat i qualitat de vida. Editorial: Ajuntament de Barcelona. Any: 2009. ISBN: 2013-
4150.

Martinez, M. Administracié d'Empresas. Problemes Resolts. Editorial: Edicions UPC. Any: 2009.
ISBN: 978-84-8301-939-9.

Martinez, M. Organitzacié d'Empreses. Programa i practiques. Editorial: C.P.D.A. Any: 20009.
ISBN: FICT-001.

Martinez, M.; Lusa, A.; Corominas, A.; Coves, A. Guia de buenas préacticas para garantizar el
derecho a la igualdad en los procedimientos : una respuesta a las perjudicadas por la
desigualdad. Editorial: Madrid : Ministerio de Trabajo y Asuntos Sociales. Instituo de la Mujer.
Any: 2009. ISBN: FC-1400048827.

Olivella, J. Organizacion de los recursos humanos para la produccién de alto rendimiento.
Editorial: CENTRO DE ESTUDIOS RAMON ARECES,S.A. Any: 2009. ISBN: 9788480049511.
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Capitols de llibre

Basarfiez, L.; Suarez, R. Teleoperation. Springer Handbook of Automation. Editorial: Springer
Verlag. Any: 2009. Pags: 449 — 468. ISBN: 978-3-540-78830-0.

Batlle, C.; Doria-Cerezo, A.; Fossas, E. Port-Based Modeling in Different Domains. Modeling
and Control of Complex Physical Systems - The Port-Hamiltonian Approach. Editorial: Springer
Verlag. Any: 2009. Pags: 131 ~210. ISBN: 978-3-642-03195-3.

Documents cientificotecnics

Corominas, A.; Kubiak, W.; Pastor, R. Heuristics for the Response Time Variability problem.
Data: 04/12/2009. Pags: 14.

Corominas, A.; Pastor, R. MILP model for the Visibility Windows Assembly Line Balancing
Problem (VWALBP):the case of the Mdiller- Hannemann & Weihe problem. Data: 12/2009.
Pags: 5.

Pons, O.; Calvet, M.D.; Lusa, A.; Tura, M.; Martinez, M. Indicadors per als plans d'igualtat.
Memoria del projecte.
Data: 06/2009. Pags: 112.

Pons, O.; Calvet, M.D.; Lusa, A.; Martinez, M.; Tura, M. Proposta de Pla d'Acci6 del
Departament d'Interior, Relacions Institucionals i Participacié. Data: 03/2009. Pags: 53.

Pons, O.; Calvet, M.D.; Lusa, A.; Nartinez, C.; Martinez, M.; Tura, M. Presentacio i diagnosi del
Cos de Mossos d'Esquadra. Data: 02/2009. Pags: 95.

Pons, O.; Calvet, M.D.; Lusa, A.; Martinez, M.; Tura, M. Presentacio i diagnosi del Cos de
Bombers de la Generalitat de Catalunya. Data: 02/2009. Pags: 65.

Pons, O.; Calvet, M.D.; Lusa, A.; Martinez, M.; Tura, M. Presentacid i diagnosi del Personal
d'Administracio i Serveis del Departament d'Interior, Relacions Institucionals i Participacié de la
Generalitat de Catalunya. Data: 02/2009. Pags: 88.

Ramos, R.; Biel, D. Celulas solares y sistemas fotovoltaicos. Manual de practicas. Data:
09/2009. Pags: 61.
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Docéencia

L'Institut d'Organitzacié i Control de Sistemes Industrials (IOC) té entre les seves
finalitats, tant el desenvolupament de tasques de recerca com la realitzacié d'activitats
docents d'alta especialitzacidé, en particular orientades a la formacié de personal
investigador. Per aix0, I'lOC té una participacio activa en el estudis de doctorat i master.

Doctorat

Programa de doctorat Automatitzacié Avancada i Robotica (AAR)
Coordinador del programa: Raul Suarez Feijéo

Des de la seva fundacié I'lOC ha organitzat, dirigit i impartit el programa de doctorat
“Automatitzacié Avancada i Robodtica” (AAR), amb el qual es cobreixen diferents aspectes
de l'automatitzacié en diverses aplicacions, seguint les linies de recerca de I'lOC:
Robotica industrial i de serveis, Control de processos i Enginyeria d’organitzacio i logistica
industrial.

Des de 2007 aquest programa ja no accepta nous alumnes perqué ha estat substituit pel
programa de doctorat “Automatica, Robotica | Visié” (ARV), ja adaptat a I’'Espai Europeu
d’Educacié Superior. Per aquesta rad, I'activitat al programa AAR va disminuint a mesura
que s’incrementa l'activitat al programa ARV.

Comissio de doctorat del programa Automatitzacié Avancada i
Robotica (AAR)

La Comissi6 de Doctorat de I'lOC esta formada pel Director de I'lOC i el Coordinador del
programa de doctorat AAR, que en sbén el president i el secretari de la comissio
respectivament, i pel professorat responsable de cursos de doctorat de I'esmentat
programa:

Nom Tipus

Basafiez Villaluenga Luis Professor Doctorat
Batlle Arnau Carles Professor Doctorat
Biel Solé Domingo Professor Doctorat
Costa Castello Ramon Professor Doctorat
Coves Moreno Anna Maria Professora Doctorat
Fossas Colet Enric Professor Doctorat
Grifid Cubero Robert Professor Doctorat
Lusa Garcia Amaia Professora Doctorat
Pastor Moreno Rafael Professor Doctorat
Puerta Coll Xavier Professor Doctorat
Puerta Sales Ferran Professor Doctorat
Rosell Gratacos Jan Professor Doctorat

Suarez Feijoo Raul Professor Doctorat / Coordinador
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Programa de doctorat Automatica, Robotica i Visio (ARV)

Coordinador del programa: Raul Suarez Feijéo

El doctorat “Automatica, Robotica i Visié (ARV)” sorgeix I'any 2006 com a fusié del
programa “Automatitzacié Avancada i Robotica” de I'Institut d’Organitzacié i Control de
Sistemes Industrials (IOC) i del programa “Control, Visi6é i Robotica” del Departament
d’Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial (ESAIl), ambdés amb
Mencié de Qualitat del Ministeri d’Educacié i Ciéncia (MEC). La fusié és fruit d’una afinitat
i convergencia tematiques cada cop més gran a les actuacions d’ambdds programes, i es
porta a terme aprofitant I'oportunitat per adaptar-se al nou esquema d’estudis dels
Programes Oficials de Postgrau en el marc de I'Espai Europeu d’Ensenyament Superior.
Per resolucié de 19 de setembre de 2007 de la Secretaria d’Estat d’Universitats i Recerca,
el doctorat ARV va obtenir la Mencidé de Qualitat del Ministeri d’Educaci6 i Ciéncia (MEC),
que ha permeés obtenir un ajut per a la mobilitat de professors en programes de doctorat
amb Mencidé de Qualitat i un altre per a la mobilitat d’estudiants per a I'obtenci6 de la
Mencié Europea en el Titol de Doctor. En el marc del primer ajut, els professors Luis
Montesano del Campo de la Universidad de Zaragoza, Yan Xing de la Nanjing University
of Aeronautics and Astronautics de Xina i Ricardo Sanchez Pefia del Instituto Tecnoldgico
de Buenos Aires d’Argentina han impartit tres cursos de doctorat al programa ARV. En el
segon, els doctorands del programa ARV Michael Alejandro Villamizar Vergel i German
Andrés Ramos Fuentes han fet una estada a la Katholieke Universiteit Leuven (Bélgica) i
a ’Eindhoven University of Technology (Holanda), respectivament.

El doctorat ARV és una continuacié natural del Master de Recerca “Automatica i
Robotica”, i per tant els alumnes que finalitzen aquest master tenen accés directe al
doctorat, en altres casos en funcié de la formacid de I'estudiant es determina la formacio6
complementaria que correspongui.

Comissio de doctorat del programa Automatica, Robotica i Visio
(ARV)

La Comissié de Doctorat del nou programa ARV esta formada per quatre doctors del
departament d’ESAII i quatre de I'lOC. El coordinador del programa ARV és Raul Suarez
Feijoo i els membres de la Comissié de Doctorat son:

Nom Tipus

Basafiez Villaluenga Luis Professor Doctorat
Catala Mallofré Andreu Professor Doctorat
Fossas Colet Enric Professor Doctorat
Grifid Cubero Robert Professor Doctorat
Martinez Velasco Antonio B. Professor Doctorat
Puig Cayuela Viceng Professor Doctorat
Sanfeliu Cortés Alberto Professor Doctorat

Suarez Feijoo Raul Professor Doctorat / Coordinador


https://www.ioc.upc.edu/docencia/darv/resolveUid/af58c9c440897e6cfa59730c85736db4�
http://www.ioc.upc.edu/�
http://webesaii.upc.edu/�
http://www.mec.es/universidades/mcd/�
http://www.mec.es/�
http://www.upc.edu/eees/�
http://www.mec.es/universidades/mcd/�
http://www.mec.es/�
http://webesaii.upc.edu/index.php?option=content&task=view&id=32�
http://webesaii.upc.edu/index.php?option=content&task=view&id=32�
http://webesaii.upc.edu/index.php?option=com_content&task=view&id=32&Itemid=64�
http://webesaii.upc.edu/index.php?option=com_content&task=view&id=32&Itemid=64�
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Projectes de tesi AAR

Autor:
Titol:

Director:

Data lectura:

Autor:
Titol:
Director:

Data lectura:

Autor:
Titol:

Director:

Data lectura:

Autor:
Titol:

Director:

Data lectura:

Borras, J.

Singularity-Invariant Transformations in Stewart-Gough
Platforms: Theory and Applications

Thomas, F.

29/01/2009

Escrig, A.

Harmonic reduction in large scale distributed power systems
Batlle, C.

17/06/2009

Mora, J. A.

Aplicacion de polimeros electroactivos como actuadores en
micro sistemas

Suérez, R.

13/07/2009

Teniente, E.

Autonomous 3D Map Building for Urban Settings with Range
Data

Andrade, J.

10/07/2009

Propostes de tesi ARV

Autor:
Titol:

Director:

Data lectura:

Autora:
Titol:

Director:

Data lectura:

Autor:
Titol:

Directors:

Data lectura:

Casamitjana, M.

Contribucié als metodes d'identificacio i classificacio d'objectes
en una escena utilitzant técniques de reconstruccio
tridimensional i tractament de la incertesa

Martin Rull, E. X.

13/07/2009

Javalera, V.

Negotiation in distributed large scale systems: a multi-agent
MPC architecture

Puig, V. i Morcego, B.

23/07/2009

Martinez Gonzalez, R.

Célculo fraccional para la modelizacion y el control de sistemas
no lineales

Grau, A. i Martinez, H.

08/06/2009




Autor:
Titol:
Director:

Data lectura:

Autor:
Titol:

Director:

Data lectura:

Tesis llegides
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Ramos, G.

Digital Repetitive Control Under Varying Frecuency Conditions
Costa, R.

13/07/2009

Sanchez Hernandez, G.

Una aportacion a los sistemas inteligentes para la ayuda a la toma de
decisiones basados en aprendizaje no supervisado

Aguado, J.C. i Agell, N.

28/07/2009

Tesis del Programa de Doctorat AAR

Autor:
Titol:

Directors:

Data lectura:

Autor:
Titol:
Directors:

Data lectura:

Autor:
Titol:

Director:

Data lectura:

Autor:
Titol:
Directors:

Data lectura:

Autor:
Titol:
Director:

Data lectura:

Autor:
Titol:
Director:

Data lectura:

Boiteux, O.

Planificacion agregada de la produccién. la plantilla, el tiempo
de trabajo y la tesoreria

Lusa, A.; Corominas, A.

02/07/2009

Feroldi, D.

Control and Design of Pem Fuel Cell-Based Systems
Riera, J. i Serra, M.
19/05/2009

Malo, S.
Design and Control of an Electric Energy Conditioning System
for a PEM Type Fuel Cell.

Grino, R.
02/12/2009

Olalla, C.

Robust Linear Control of DC-DC Converters

El Aroudi, A.; Leyva, R.
16/06/2009

Roa, M.
Grasp Planning Methodology for 3D Arbitrary Shaped Objects

Suérez, R.
11/06/2009

Rodriguez, A.
Positioning in Robot Task Specification and Execution

Basafiez, L.
16/07/2009
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Tesis del Programa de Doctorat ARV

Autor:
Titol:

Directors:

Data lectura:

Autor:
Titol:

Directors:

Data lectura:

Autor:
Titol:

Director:

Data lectura:

Autor:
Titol:
Director:

Data lectura:

Meseguer, J.

Integration Techniques of Fault Detection and Isolation Using
Interval Observers

Puig, V. i Escobet, T.

30/06/2009

Guerra, P.
Robust Fault Detection and Tolerance Evaluation using
Zonotopes

Puig, V. i Ingimundarson, A.
27/07/2009

Vasquez, J.C.

Descentralized Control Techniques Applied to Electric Power
Distributed Generation in Microgrids

Guerrero, J. M.

04/12/2009

Munguia, R.
Bearing-Only SLAM Methods

Grau, A.
19/10/2009
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Altres tesis dirigides pel PDI de I'lOC

Autor:
Titol:
Directora:

Data lectura:

Autor:
Titol:

Directors:

Data lectura:

Ordeig, O.
Factors determinants de I'eficiencia de I'administracié publica local

Martinez Costa, M.C.
14/12/2009

Soares, P.
Modelo de estimagao dos custos da nao formagao em saude no ambito
do diagndstico e tratamento de feridas crénicas

Monguet, J.M. i Ojeda, J.
16/12/2009
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Master

Programa de Master Automatica i Robotica

El Master “Automatica i Robotica” és un titol universitari oficial adaptat a I’'Espai Europeu
d’Educacié Superior (EEES) de la Universitat Politécnica de Catalunya (UPC) que s’ofereix
des del curs 2006-2007. EI master s'imparteix coordinadament entre el Departament
d’Enginyeria de Sistemes, Automatica i Informatica Industrial (ESAIl) i [I'Institut
d’Organitzacié i Control de Sistemes Industrials (I0OC). L'objectiu d’aquest master és
capacitar a I'estudiant per a la recerca en I'ambit de I’Automatica i la Robotica.

Els estudiants adquiriran coneixements i habilitats tedriques i practiques per a la
concepcid de sistemes i per a I'automatitzaci6 i la robotitzacié de sistemes i processos,
incloent aspectes d’analisi i de disseny, per augmentar el rendiment, la produccid, la
competitivitat, la qualitat i optimitzar els recursos energétics i humans en un ampli
ventall de sectors: industrial, aerospacial, naval, biomeédic, de recursos naturals i
energeétics, agroalimentari i de serveis, entre d’altres.

Els descriptors generals de qué consta el curriculum del master sOn: teoria de senyals i
sistemes; enginyeria de control; métodes matematics; control i programacié de robots;
modelat i simulacié de sistemes; sensors i sistemes de percepcid; control multivariable i
no lineal; control digital avancat; sistemes en temps real; comunicacions industrials;
sistemes hibrids; geometria computacional en robodtica; sistemes integrats de la
produccid; robots mobils i tele-operacid; intel-ligencia artificial aplicada al control i la
robotica; reconeixement de formes; i visié per computador.

Comissio de master Automatica i Robotica (AR)

La Comissi6 del Master Automatica i Robotica esta formada per sis doctors del
departament d’ESAII i tres de I'lOC. El coordinador del master AR és Vicenc¢ Puig i els
membres de la Comissié de Master soén:

Nom Tipus

Aranda Lopez Joan Professor Master

Basafiez Villaluenga Luis Professor Master

Catala Mallofré Andreu Professor Master

Fuertes Armengol Josep M. Professor Master

Grau Saldes Antoni Professor Master

Grifi6 Cubero Robert Professor Master

Martinez Velasco Antonio B. Professor Master

Puig Cayuela Viceng Professor Master /Coordinador

Suarez Feijoo Raul Professor Master


http://www.upc.edu/eees/�
http://www.upc.edu/�
http://webesaii.upc.edu/�
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Programa de Master Logistica, Transport i Mobilitat

El Master Logistica, Transport i Mobilitat és un Master Oficial, aprovat per la Generalitat
de Catalunya, que pertany al Programa Oficial de Postgrau d'“Organitzacio i Logistica” de
la Universitat Politecnica de Catalunya, té una orientacié professional i de recerca i
s'estructura en tres especialitats: logistica, transport i mobilitat. Aquesta titulacié oficial
s'imparteix coordinadament entre I'Escola Técnica Superior d'Enginyeria de Camins,
Canals i Ports de Barcelona (ETSECCPB) i I'Escola Tecnica Superior d'Enginyeria Industrial
de Barcelona (ETSEIB).

Comissio de master Logistica, Transport i Mobilitat (LTM)

La Comissio del Master de Logistica, Transport i Mobilitat esta formada per:

Nom Tipus

Barcel6 Bugeda Jaume Professor Master/ Coordinador
Corominas Subias Albert Professor Master

Estrada Romeu Miquel Professor Master

Mateo Doll Manel Professor Master

Pastor Moreno Rafael Professor Master

Robusté Anton Francesc Professor Master

Rua Costa Carles Professor Master



http://www-camins.upc.es/�
http://www-etseib.upc.es/�
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Direccio de Tesis de Master

Director: Costa, Ramon

Autor: Vento Maldonado, Jorge Isaac

Titol: Eines interactives per |I'aprenentatge de la dinamica i el control
dels convertidors de poténcia

Data lectura: 22/01/2009

Director: Fossas, Enric

Autora: Perez Rivas, Lisbeth Carolina

Titol: Modelado de un convertidor boost con sistemas
complementarios

Data lectura: 11/02/2009

Director: Grino, Robert

Autor: Junyent Ferre, Adria

Titol: Control de la maquina doblement alimentada en preséncia de
desequilibris de xarxa

Data lectura: 23/06/2009

Director: Pastor, Rafael

Autor: Lainez Bueso, Ramén Octavio

Titol: Evaluacion y alternativas al proyecto de restriccion vehicular
"hoy no circula” llevado a cabo en honduras

Data lectura: 20/10/2009

Direcci6 de Projectes de Fi de Carrera

Director: Costa, Ramon

Autor: Guallo Noguera, Roger

Titol: Robotitzaci6 d'una cél-lula productiva mantenint la
responsabilitat social de I'empresa

Data lectura: 22/04/2009

Directora: Coves, Anna Maria

Autor: Cervera Lo6pez, David

Titol: Analisi i disseny de models d'aprovisionament amb multi-
proveidors basats en mip

Data lectura: 18/03/2009

Directora: Ferrer, Laia

Autor: Capo Plaza, Gregorio Miguel

Titol: Modelo para la ubicacion de aerogeneradores y paneles
fotovoltaicos en proyectos de electrificacion

Data lectura: 11/12/2009

Director: Fossas, Enric

Autora: Guida, Anna Enza

Titol: Modellizzazione ed analis dell’effetto bullwhip nella supply chain
Data lectura: 15/09/2009
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Directora: Martinez Costa, M. Carme

Autor: Mateos Lainez, David

Titol: Descripci6 i valoraci6 de llocs de treball. Implantacié isos en
una empresa real

Data lectura: 09/10/2009

Director: Ojeda, Jordi

Autora: Mestrude, Sandra Frédérique Kathia

Titol: Andlisis y organizacion de los horarios de un departamento de
seguridad

Data lectura: 15/10/2009

Director: Rosell, Jan

Autor: Penalba Garcia, Francesc

Titol: Aplicacié per a la determinaci6 dels punts d'aprehensié en
objectes de forma lliure

Data lectura: 08/06/2009
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Altres activitats

Mobilitat del PDI de I’1OC

Nom Institucio Dates
; . . . 26/01/2009 -
Costa Castell6, Ramon Universidad de Almeria 30/01/2009
Ferrer Marti. Laia Pontificia Universidad Catélica 01/01/2008 -
’ (Perti) 31/01/2009
. . . . . 01/02/2009 -
Ferrer Marti, Laia Soluciones practicas — ITDG (Peru) 31/05/2009
Practical Action - Intermediate
. . 01/02/2009 —
Ferrer Marti, Laia Technology Devel,opment Group 31/01/2011
(Peri)

N Wuhan University of Technology 14/03/2009 -
Pefia Pitarch, Esteban (Xina) 51/03/2009
Estades de personal fora a I’lOC

Nom Institucidé Dates
R . Nést Universidade Federal de Santa 1/08/2009 —
oqueiro, Nestor Catarina (Brasil) 31/07/2010

Formaci6 del PAS any 2009

Nom Curs
Cardoner Parpal, Rafel Prevencié de Riscos Laborals — Part comu
Fuentes Abadia, Marta Explotacié de dades mitjancant SAP

Convenis Universitat-Empresa
Prevenci6 de Riscos Laborals — Part comU

Martinez Vilor, Carme Llei de Protecci6 de dades

Sistemes de Qualitat. Implantacié d’'un sistema
d’assegurament intern de la qualitat

Roig Fernandez, Vicenc Atencio a l'usuari
GenWeb2

Zapata Pérez, Noemi GenWeb2
Prevenci6 de Riscos Laborals — Part comu
Drac basic




Memoria 10C 2009

Pressupost 2009

A més del pressupost de funcionament (cap. 2), I'lOC gestiona altres ingressos detallats

a la pag. 40, projectes de recerca, pag. 15 i convenis amb empreses, pag. 16

Ingressos Lol Total
concepte

Capitol 2: Assignacio 2009 54.707,00

Capitol 2: Romanent exercici 2008 4.209,42

Planificacié estratégica: Romanent 2008 (eix C) 2.418,75

Planificacié estratégica: Eix C 8.800,00

Planificaci6 estratégica: Eix B 693,00

Altres ingressos (1) 7.111,09

TOTAL 77.939,26

Despeses UEIEL Total

concepte

Administraci6 8.915,60

Material reparacié i manteniment 911,97

Serveis Informatics 7.892,38

Biblioteca 463,62

Doctorat 2.538,77

Control de Processos 6.752,62

Enginyeria d’Organitzacio i Logistica 9.698,63

Robotica 7.891,44

Inventariable no informatic 18.612,21

Pla Estretegic 2009 9.625,90

Romanent 2009 4.636,12

TOTAL 77.939,26

(1) Inclou:

Indemnitzacié asseguranca per inundaci6 6.449,13
Departament OE (cofinangcament despeses divisié EOL) 361,96
Departament ESAII (cofinangcament despeses divisié Control) 300,00
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Altres ingressos

Convocatoria: Beca Ferrari

Entitat/institucio : Ferrari

Responsable : Ramon Costa

Import: 25.000,00 €

Convocatoria: Ajuts Congrés CI0’09

Responsable : Anna M. Coves

Entitat/institucio : La Caixa ; Caixa d’Enginyers ; IBM ; Lean Management ;

Leitat ; Cambra de Comerg ; Rational Time ; Ajuntament de
Terrassa ; Mutua d’Enginyers ; UPC ; Departament
d’Organitzacié d’Empreses ; Institut d’Organitzacié i Control de
Sistemes Industrials

Import : 20.350,50 €

Convocatoria: Ajut per a mobilitat de professors i per despeses relacionades
amb el desenvolupament de programes de doctorat en el marc
de la Mencié de Qualitat

Responsable : Raudl Suarez

Entitat/institucio : Ministerio de Educacion y Ciencia

Import : 6.400,00 €

Convocatoria: Ajuts a programes de doctorat de qualitat
Responsable : Raul Suarez

Entitat/institucio : UPC

Import : 1.206,90 €

Convocatoria: Pla plurianual d’inversions TIC
Entitat/institucio : UPC

Import cofinangcament : 7.208,26 €
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Valoracio de la produccio cientifica

Punts d’activitat de recerca (PAR)

PAR 2009
1.049,25

PAR Tipus 1 PAR Tipus 2
835,13 214,12

Evolucio punts PAR 1

1.000,00
900,00
800,00
700,00
600,00
500,00
400,00
300,00
200,00
100,00

0,00

2003/2004 2004/2005 2005/2006 2006/2007 2007/2008 2009

Evolucié punts PAR

1.400,00 1.197,28

1.200,00
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Planificacio estrategica

El Consell de Govern del dia 17 de desembre de 2007 va aprovar el “Marc per a I'impuls
de les linies estratégiques de les Unitats Basiques 2008/2010”.

El document estableix un nou sistema que es fonamenta en el desplegament de tres
eixos:

e Eix A: Indicadors de I'activitat ordinaria
e Eix B: Mecanismes d’assegurament de la qualitat
e Eix C: Accions estrategiques propies

Eix A

De caracter obligatori i anual, mesura I'activitat ordinaria (docéncia i recerca) mitjancant
indicadors per a cada tipus d’unitat (Centres, Departaments i Instituts).

Per a I'avaluacio s’utilitza una eina d’analisi de valor que treballa amb indicadors relatius
que posiciona cada Unitat Basica respecte de la resta. Cada indicador porta associada
una funcié que dona la valoracié de cadascun d’aquests. La corva d’aquesta funcio la
defineix la Comissi6 per a la Planificacio i I’Avaluacio (CPA).

El grau d’assoliment d’aquests objectius té una repercussio directa en el pressupost de
funcionamejt (cap. 2) de les unitats.

A principis de I'exercici 2008, cada unitat va rebre el 100% de l'import consolidat
I'exercici anterior (fruit dels resultats de la planificacié estrategica del periode 2003-
2006). Aquesta assignacié economica inicial podra fluctuar entre un 75% i un 110% en
funci6 del grau d’acompliment assolit al final de I'exercici. Aquest increment o disminucid
es regularitzara en l'assignacio6 inicial de I'any seglient i en cap cas es consolidara pels
exercicis segients.

A continuacié es detallen els indicadors i valoracions corresponents a I'Institut durant
I'any 20009.




Grau d’assoliment 2009

Requeriment Criteri

1.1 Projectes
competitius
publics
(30%)

1.2 Projectes

amb fons
privats
(20%)
1 Recerca
(70%)
1.3 Produccio
cientifica
(45%)
1.4
Emprenedoria
(5%0)
2 Docéncia 2.122;::2:& :
O,
() (100%6)
3 Compromis 3.1 Politiques
institucional transversals
(10%0) (100%6)
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Indicador

1.1.1 Volum de captaci6é de recursos competitius de financament public en els darrers 3 anys per
EDP (70%0)

1.1.2 Nombre de projectes de finangament public atorgats en els darrers 3 anys per EDP (20%b6)
1.1.3 Nombre de grups de recerca consolidats respecte del total de la UPC (10%6)

1.2.1 Volum d'ingressos de convenis i serveis en els darrers 3 anys per EDP (70%6)
1.2.2 Nombre de convenis signats en els darrers 3 anys per EDP (30%b)

1.3.1 % de EDP amb 3 o més punts PAR tipus | (15%0)
1.3.2 Nombre de punts PAR tipus | en els darrers 3 periodes avaluats per EDP (40%6)

1.3.3 Nombre d'articles publicats a revistes indexades a les bases de dades JCR o considerades
notables per la UPC, en els darrers 3 anys per PDI doctor a TC (25%)

1.3.4 % de PDI a TC amb 1 tram de recerca viu (20%b6)

1.4.1 Nombre d'empreses de base tecnologica (EBTs) creades per EDP (30%6)
1.4.2 % d'emprenedors (20%0)

1.4.3 Nombre de patents sol-licitades per EDP (50%b6)

2.1.1 % de PDI doctor vinculat a programes de doctorat (15%b6)

2.1.2 Promig de les tesis llegides respecte del nombre total d'estudiantat nou en els darrers 3 anys
academics (85%)

3.1.1 % de PDI a TC que ha participat en els darrers 3 anys en agéencies d'avaluacié (33%6)

3.1.2 % d'estudiantat de postgrau assistent als cursos de formacié en Habilitats Informacionals
(33%)

3.1.5 Nombre d'hores de formacié rebudes pel PAS, a través d’activitats organitzades o reconegudes
pel Servei de Desenvolupament Professional en els darrers 3 anys (33%o)

Resultat

18.333,48
€

0,17
2,50%

7.203,31 €

0,22

80,95%

31,81

1,02

55,00%
0,00%
0,00%

0,00

55,56%

0,40

30,00%

2,06%

93,54

TOTAL

Valoracié Valoracié
ponderada
0.523 7.69%
0.763 3,20%
0.673 1,41%
0.140 1,37%
0.396 1,66%
0.953 4,50%
0.715 9.01%
0.559 4,40%
0.886 5,58%
0.000 0,00%
0.000 0,00%
0.000 0,00%
0.868 2.60%
0.509 8,65%
1.000 3.33%
0.329 1,10%
0.615 2.05%
56,57%

Mitjana
UPC

10,23%

2,82%
1,05%

3,83%

2,49%

4,51%

9,63%

5,76%

5,41%
0,00%
0,21%
0,00%

2,25%

8,89%

2,05%

0,37%

1,79%

62,86%

Diferéncia

-2,55%

0,38%

0,36%

-2,46%

-0,83%

-0,01%

-0,62%

-1,35%

0,17%

0,00%

-0,21%

0,00%

0,36%

-0,24%

1,28%

0,73%

0,27%

6,29%
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Assignacio economica per a I’exercici 2010

Assignacio
inicial (A)

54.707,00 €

Glossari:

Resultat

Valor

Puntuacié
ponderada

Mitjana UPC

Diferéencia
Assignacio inicial

Grau
d'assoliment

Assignacio final

Reqularitzacié

Grau Assignacio final Reqgularitzacio
d'assoliment (B) (A*B) (A*B-A)
100,00% 54.707,00 € 0,00 €

Correspon al resultat final obtingut d'acord amb la definicid
de cada indicador.

Es el resultat que s'obté un cop s'aplica la funcié valor
definida per a cada indicador al Resultat final obtingut.

Es el pes final ponderat de cada indicador, resultat de
multiplicar el Valor de l'indicador pel seu propi pes, pel pes
del requeriment i també del criteri.

Es la mitjana de les valoracions ponderades obtingudes per
les unitats del mateix tipus (centres, departaments o
instituts) que la unitat analitzada.

Es la diferéncia de valor entre la puntuacié obtinguda per la
unitat i la mitjana UPC.

Import assignat inicialment al pressupost 2009.

Resultat obtingut per cada Centre un cop s'han aplicat els
llindars economics predefinits per la CPA. Pendents
d'aprovacio a la propera sessi6 del dia 26/01/2010.

Valoracié |Grau

total d'assoliment
> 0,83 110%
>0,75i <= |> 100% i <=
0,83 110%
Entre 0,55 i

i) — 0
0.75 100%
>=0,20i< [>=75% i <
0,55 100%
< 0,20 75%

Resultat que s'obté al multiplicar el grau d'assoliment per
I'assignacié economica inicial.

Import que es regularitzara a I'assignacié economica inicial
del pressupost 2010. Aquest valor s'obté de la diferéncia
entre I'assignacio economica inicial i final.
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Eix B

De caracter obligatori, potser anual o plurianual. La Unitat Basica presenta un
projecte, que pot incloure la sol.licitud de financament, i que ha de ser aprovat per
la CPA.

L’'Institut va presentar el projecte biennal (2009-2010) “Millora dels sistemes
d’informacié relatius a la gestié academica dels Programes de Doctorat gestionats
per I'lOC” amb la finalitat de facilitar, en un entorn web, la visibilitat de la progresio
acadéemica dels doctorands, tant al PDI implicat com al propi alumnat.

La Comissié per a I’Assegurament de la Qualitat (CQ) és l'encarregada de
I’elaboracioé i seguiment dels projectes relacionats amb la qualitat de les activitats
de I'lOC. La creacié de la CQ va ser aprovada pel Consell de I'lOC en data 9 de
gener de 2009 i es va reunir per primer cop el dia 14 de juliol. Fins aquest moment,
el grup de treball;y va ser el mateix que va du a terme la creacié de la CQ (que va
constituir el projecte de I'eix B de I'any 2008).

A partir d’aquell moment, el grup de treball ha estat format per la Comissié per a
I’Assegurament de la Qualitatyy meés la responsable administrativag, dels
programes de doctorat de I'lOC.

El financament aprovat per la UPC ha estat de 6.936,00€ en total.

Les actuacions realitzades durant el primer any de projecte han estat avaluadas

favorablement per la CPA.

Notes:

@ Grup de treball inicial:

Responsable projecte: Carme Martinez Vilor
Cap dels Serveis de Gestié i Suport de I'lOC
Representacio PDI: Enric Fossas (director 10C)

Robert Grifié
Albert Corominas

Representacioé PAS: Vicen¢ Roig (PAS-L)
Marta Fuentes (PAS-F)
Representacio Estudiants: Shane Malo

Adolfo Rodriguez

@ Membres de la CQ:

Albert Corominas Representant PDI

Marta Fuentes Representant PAS

Robert Grifié Representant PDI

Carme Martinez Vilor Cap dels Serveis de Gesti6 i Suport (Secretaria de la CQ)
Raul Santiago Mufioz Representant estudiants

Raul Suarez Director (President de la CQ)

Vicen¢ Roig Representant PAS

@ Responsable administrativa dels programes de doctorat de I'lOC: Noemi Zapata
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Eix C

De caracter voluntari, potser anual o plurianual i es pot realitzar en el marc d’'una o
més Unitats. La Unitat Basica presenta un projecte, detallant el finangcament
sol.licitat i el cofinangament de la propia unitat, que ha de ser aprovat per la CPA.

L’'IOC va presentar el projecte “Foment de la internacionalitzacié d’activitats de
I'lIOC”, pel periode 2008-2009 amb la finalitat de fomentar les relacions
internacionals en el marc institucional, en el marc de la recerca i la transmissio de
coneixements, i en el de la docéncia de postgrau (master i doctorat).

El financament aprovat per part de la UPC ha estat de 17.600€ en total (8.800€ per
anualitat). L'aportacio de I'lOC ha estat de 10.500€ en total.

En resum, les activitats realitzades durant els anys 2008 i 2009 han estat les
seguents:

e S’han realitzat 19 visites de personal de I'lOC a diverses institucions
europees i llatinoamericanes
e S’han realitzats 10 estades d’investigadors estrangers a I'lOC
e 4 estudiants han realitzat estades de tres mesos en institucions de fora
d’Espanya
e S’han signat (o estan pendents de la signatura d’alguna de les parts)
convenis amb les seguents Universitats:
0 Universidad de Guadalajara (Guadalajara, México).
0 Universidad Nacional de Colombia (Manizales, Colombia).
0 Benemérita Universidad Auténoma de Puebla (Puebla, México)
0 Universidad de Los Andes (Mérida, Venezuela)

El projecte ha estat avaluat favorablement per la CPA.




	Glossari:

